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1. opintovuosi
Orientoituminen Orientaatio insinddriopintohin 15]x X X X X
korkeakouluopintoi |Elektroniikan ja sahkotekniikan perusteet | 15]x |x X X X X X
hin ja tutustuminen|Automaatio- ja sahkdvoimatekniikan perustd 15|x [x x |x Ix |x |x X X
omaan Sahkoé- ja automaatiotekniikan projekti 15]x |x X X X X X |x |x
ammattialaan
Yhteensa 60
2. opintovuosi Automaatiotekniikka
Oman paaaineen |Automaatiotekniikan matematiikka 1 5|x [x
perusopinnot ja Ohjelmoitavat logiikat 5 X X |x
ammatti- Automaation sahkdasennustekniikka 5 x [Ix X X
identiteetin Laitelaheinen automaatio 15 X Ix Ix |x |x |x X
kehittdminen Automaatiotekniikan matematiikka 2 5 X
PLC-jarjestelmat ja kayttoliittymat 5 X |x O '
Robotiikan perusteet 5 X X |Ix
Tuotantoautomaatio 15 X |x X |x |x X
Elektroniikka
Digitaalitekniikka 15 X |x
Tietoliikenne- ja radiotekniikka 15 X
Analogiaelektroniikka 15 X
Mikro-ohjaimet ja ohjelmointi 15 X
Kiinteistojen sahkotekniikka
Sahkdasennukset 10 X x |x X
Sahkotekniikan matematiikka 5|x
Sahkdverkot 15 X |x X
Talotekniikkajarjestelmat 15 x |x |x X |x
Lampdooppi ja rakennusfysiikka 5
Rakennusten elinkaari- ja energiatalous 10 X X X
Sahkovoimatekniikka
Sahkdasennukset 10 X X |x X
Sahkoétekniikan matematiikka S5|x [x
Sahkdverkot 15 x |x X
Sahkdkoneet 15 x |x X
Sahkojarjestelmat 10 X |x X
Sahkdvoimatekniikan fysiikka 5|x [x
Yhteensa 60
3. opintovuosi Automaatiotekniikka
Oman paaaineen |Alykas teollisuus 10]x |x O
syventava Turva-automaatio 5 x |x X
osaaminen ja Prosessien sdhko- ja automaatiotekniikka | 15 X Ix X
ammatti- Automaatiotekniikan matematiikka 3 5|x X
identiteetin Kehittyneet saatomenetelmat 5|x X X
kehittyminen Prosessiautomaation saatésovellukset 5 X X
Automaation tietotekniikka 1 5 X X
Automaation tietotekniikka 2 5 X |x X
Automaation tietotekniikka 3 5 X X
Teollisuusrobotiikka 5 X X
Mobiilirobotiikka 5 X X
Palvelurobotiikka 5 X X
Elektroniikka
Sulautettu elektroniikka 15 X
Tehoelektroniikka 15 X X
Mittausanturit 15 X
Langattomat jarjestelmat 15 X
Sahkdmagneettinen yhteensopivuus 15 X
Sulautettujen jarjestelmien suunnittelu ja te4 15 X
Kiinteistojen sahkotekniikka
Sahkdsuunnittelu 15 x |x x |Ix
Sahkourakointi 15 X
Valaistustekniikka 15 X
Kiinteistdjen tietotekniset jarjestelmat 15 X
Sahkovoimatekniikka
Sahkdurakointi 15 x |x X
Sahkdsuunnittelu 15 x |x x |x
Jakeluverkot 15 x |x
Teollisuuden sahkojarjestelmat 15 X |x
Tehoelektroniikka 15 X
Taajuusmuuttajakaytot 15 X
Sahkdémarkkinat ja alykkaat sahkdéverkot 10 x |x |x
Uusiutuvat sahkéenergian tuotantomuodot | 5 X |x
Sahkéturvallisuutta koskevat saadokset, sta] 5 X |x X
Harjoittelu 1 15 X Ix Ix |Ix |x Ix |Ix |x Ix |x |x |x |x |X X |Ix X
Monialainen innovaatioprojekti 10 X Ix Ix |x Ix Ix Ix |x Ix |x [x [x |x |x |x X |x |x
Tekniikan alan ruotsi 5|x X
Yhteensa 60
4. opintovuosi Harjoittelu 2 15 x Ix Ix Ix Ix Ix |x Ix |x |x Ix X x Ix Ix |x
Kasvaminen opinnaytetyd 15 X Ix Ix Ix Ix |Ix |x Ix |x |x [x x Ix Ix Ix [x
ammattilaiseksi
Yhteensa 60
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1st Year of study |Orientation to Engineering Studies 15|x X X X X
Orientation and Orientation to Electronics and Electrical End 15|x |x X X X X X
introduction to Automation and Electric Power Engineering| 15]x |x X Ix Ix Ix [x X X
studies and own |Project in Electrical and Automation Engine{ 15]x |x X X X X x |x [x
field In total 60
2nd Year of study |Studies in Automation Engineering
Basic studies of |Mathematics of Automation 1 5|x [x
Automation Programmable Logic Controllers 5 X X |x
Engineering/ Basics Electric Installations of Automation | 5 X Ix X X
Electronics/ Basics of Automation 15 x Ix Ix |x |x |x X
Electrical Building |Mathematics of Automation 2 5 X
Services/ Electric |PLC Systems and User Interfaces 5 X |x X Ix
Power Engineering|Basics of Robotics 5 X X |Ix
and Deveploment |Automation in Production and Manufacturing 15 X Ix X Ix Ix X
of Professional Studies in Electronics
identity Digital Technology 15 X |x
Telecommunication and Radio Technology | 15 X
Analog Electronics 15 X
Microcontrollers and Programming 15 X
Studies in Electrical Building Services
Electrical Installations 10 X |x X
Mathematics of Electrical Engineering 5|x
Electrical Networks 15 X |x X
Building Services Systems 15 X |x |x X |x
Thermodynamics and Building Physics 5
Life Cycle Costs and Energy Economy of BY 10 X X X
Studies in Electric Power Engineering
Electrical Installations 10 O X
Mathematics of Electrical Engineering 5|x
Electrical Networks 15 x |x X
Electrical Machines 15 X |x X
Electrical Power Systems 10 O X
Physics of Electrical Power Engineering 5|x
In total 60
3rd Year of study |Studies in Automation Engineering
Advanced level Smart Industry 10|x |x X |x
studies in Safety Automation 5 X |x X
Automation Basics of Process Automation 15 x |x X
Engineering/ Mathematics of Automation 3 5]x X
Electronics/ Advanced Control Methods 5]x X X
Electrical Building |Applications of Process Automation 5 X X
Services/ Electric |Information Technology in Automation 1 5 X X
Power Engineering|Information Technology in Automation 2 5 x |x X
and Deveploment |Information Technology in Automation 3 5 X X
of professional Industrial Robotics 5 X X
identity Mobile Robotics 5 X X
Service Robotics 5 X X
Studies in Electronics
Embedded Electronics 15 X
Power Electronics 15 X X
Sensors 15 X
Wireless Systems 15 X
Electromagnetic Compatibility 15 X
Embedded System Design and Testing 15 X
Studies in Electrical Building Services
Design of Electrical Building Services 15 x |x x [x
Electrical Contracting 15 X
llluminating Engineering 15 X
Information and Communication Systems in]15 X
Studies in Electric Power Engineering
Electrical Contracting 15 X |x X
Distribution Networks 15 x |x
Industrial Electrical Systems 15 X |x
Power Electronics 15 X
Frequency Converter Drives 15 X
Electrical Safety Regulations, Standards an{ 5 X
Work Placement 1 15 x Ix Ix Ix Ix Ix |x |Ix Ix |x |x |x |x [x x [x X
Multidisciplinary Innovation Project 10 X Ix Ix |x Ix Ix Ix |x Ix |Ix [x [x |x |x |x X |x |x
Engineering Swedish 5]x X
In total 60
4th Year of study |Work Placement 2 15 x Ix Ix Ix Ix Ix |Ix |Ix Ix Ix |x X X Ix Ix [x
Growing into a Bachelor's Thesis 15 X Ix Ix Ix Ix Ix Ix Ix |x |x [x X Ix Ix Ix Ix
professional
In total 60
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